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Cable de Cable adaptador Cable conexion
alimentacion motor de paso tipo 1 Bobina - Inyectores -IAC

Cable conexién salida inductiva, Hall, sensores 0-5V
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en
SENSORES PM/PMS

PASO 2

VOLANTE INDUCTIVO
VOLANTE HALL
DISTRIBUIDOR INDUCT.
DISTRIBUIDOR HALL

Pulsar  en
PASOS L VOLANTEINDUCTIVO
FORD 36-1
BOSH 60-2

ROVER )
GENERAR SENAL

Seleccionar y pulsar

PASO4 y en la sefial deseada

>CONECTE MV-B3 EN B<
o MV-B1 x Marcas
en la ficha RPM/PMS
hacia la computadora

Buscar el cableado
indicadoy pulsar

PASO 5

SENSORES RPM/PMS
FORD 36-1

RPM= 08
ACELERACION= 3000

Vuelvaapulsar para
comenzar con la

SENSORES RPM/PMS
FORD 36-1

RPM= 10008

ACELERACION= 3000
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FORD 36-1
BOSH 60-2

ROVER )
GENERAR SENAL

Pulsando podemos seleccionar
0= rectantex catens

MARELLI
GENERAL MOTORS
RENIX

RENAULT 60-2 +2L

+

SENSORES RPM/PMS
FORD 36-1

RPM= 10008

ACELERACION= 3000

FORD 36-1

BOSH 60-2
ROVER
GENERAR SENAL

Pulssr  en GENERAR SENAL

>CONECTE MV-B3 EN B<
o0 MV-B1 x Marcas
en la ficha RPM/PMS
hacia la computadora

Pulsar

GENERAR SENAL
DIENTES=36 RPM= 08
BLANCOS=-2 +2
FASE= 0 TIEMPO= 0
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GENERAR SENAL
DIENTES=50 RPM= 1000
BLANCOS=-2 +0
FASE= 0 TIEMPO= 0
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="' 3 2 GENERAR SERNAL

Isar / DIENTES=36 RPM= 1000
2 * BLANCOS=-2 +0
' B FASE= 10 TIEMPO= 3
= '3 G 4 GENERAR SENAL
* ) 7 DIENTES=36 RPM= 1000
BLANCOS=-0 +0
FASE= 0 TIEMPO= 0
* mn 4# 1 , #_'_'_
PASO 1 4 ' 1 (%) #&5 %6
*
SENSORES RPM/PMS $ 6 -- $ * 0
PRUEBA ACTUADORES . .
SENSORES 0-5V $ 6
CONEXION PC 3
B./.+ +'.L -F
Pulsar en

PASO 2 y  SENSORESRPM/PMS

VOLANTE INDUCTIVO
VOLANTE HALL % & S %B
DISTRIBUIDOR INDUCT. . * 4
DISTRIBUIDOR HALL 6 --

Pulsar en
PASO 3 v VOLANTEHALL

VOLKSWAGEN
VOLKSWAGEN CHRYSLER
CHRYSLER EDIS FORD
EDISFORD GENERAR SENAL
GENERAR SENAL

Seleccionar y pulsar
PASO4 v la sefial deseada

>CONECTE MV-C4 EN C< 4 6 --
Para Volantes 12Volts 3

>CONECTE CV-C2 en C> ,

Para Volantes 5Volts B./.++".L -F< * A=

Buscar el cableado
indicadoy pulsar

SENSOR HALL
VOLKSWAGEN
RPM= 08
ACELERACION= 3000

PASO 5

Vuelvaapulsar para
comenzar con lageneracion con

parala sefial
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SENSOR HALL
VOLKSWAGEN
RPM= 08
ACELERACION= 3000

% % 0

PASO 3

VOLKSWAGEN
CHRYSLER
EDIS FORD
GENERAR SENAL

Seleccionar y pulsar

PASO 4 v en la sefial deseada

>CONECTE MV-C4 EN C<
Para Volantes 12Volts

>CONECTE CV-C2 en C>
Para Volantes 5Volts

Buscar el cableado

PASO 5 indicadoy pulsar

GENERAR SENAL
DIENTES= 60
BLANCOS= -2 + 0
RPM= 10008

Pulsar
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en

PASO 2 SENSORES RPM/PMS

VOLANTE INDUCTIVO
VOLANTE HALL
DISTRIBUIDOR INDUCT.
DISTRIBUIDOR HALL

Pulsar en

PASO3 y DISTRIBUIDORHALL

INDUCTIVO 4 CIL
INDUCTIVO 6 CIL
INDUCTIVO 8 CIL
GENERICO

Seleccionar y pulsar

PASO 4 v en la sefial deseada

>CONECTE MV-B2 EN B<
Aplique al moédulo de
Encendido. Ver Plano

VERD:Sefal NGRO: Masa

Buscar el cableado

PASO5 indicadoy pulsar

SENSORES RPM/PMS

RPM= 08
Vuelvaapulsar para
comenzar con lageneracion con

parala sefial
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SENSORES RPM/PMS

RPM= 10008
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en

PASO 2 SENSORES RPM/PMS

VOLANTE INDUCTIVO
VOLANTE HALL
DISTRIBUIDOR INDUCT.
DISTRIBUIDOR HALL

Pulsar en

PASO3 y DISTRIBUIDORHALL

DISTRIB.. HALL 4 CIL
DISTRIB.. HALL 6 CIL
DISTRIB.. HALL 8 CIL
GENERICO

Seleccionar y pulsar

PASO 4 v en la sefial deseada

>CONECTE MV-C4 EN C<
Distribuidor 12 Volt

>CONECTE MV-C2 EN C<
Distribuidor 5 Volt

Buscar el cableado

PASO5 indicadoy pulsar

SENSORES RPM/PMS
DISTRIB. HALL 4 CIL
RPM= 08
ACELERACION= 3000

Vuelvaapulsar para
comenzar con lageneracion con
parala sefial
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SENSORES RPM/PMS
DISTRIB. HALL 4 CIL
RPM= 10008
ACELERACION= 3000
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en
PASO 2 PRUEBA ACTUADORES
\ 4

BOBINAS
INYECTORES

ISC - PASO A PASO
IAC / SOLENOIDES

Pulsar en
PASO 3 y BOBINAS

********P R ECAU C | O N*******
ANTES DE CONTINUAR
CONECTE LAS BUJIAS A
MASA DE MOTOR o -BAT

Pulsar

ANALISIS
PRUEBA

PASO 5

A 4

>CONECTE MV-A1l en A<
Solo esta activa la
FICHA 1
AZUL: Pulsos AM: +12V

Buscar el cableado

PASO 6 indicadoy pulsar

ANALISIS BOBINA
IMPEDANCIA 0.00 0
TIEMPO CARGA 0.00ms
CARGA AL 80% 0.00 A
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ANALISIS BOBINA
IMPEDANCIA 1.02 0
TIEMPO CARGA 2,40ms
CARGA AL 80% 6.74 A
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ANIAL |r\|S BOB'NA

PASO4  nipia 10En

ANALISIS
PRUEBA

| Pulsar en
vS PRUEBA

PASO 5

BOBINA 1 TORRE
BOBINA 2 0 4 TORRES
BOBINA 6 TORRES
BOBINA 8 TORRES

PASO 6

>CONECTE MV-A1l en A<
Solo esta activa la
FICHA 1
AZUL: Pulsos AM: +12V

Buscar el cableado
indicadoy pulsar

PRUEBA BOBINA

RPM= 10008
TIEMPO CARGA 2.0 mS
AMPER DE CARGA 6.5A

98 ( E+ .7 F
"+ F 4 *
* > #
=(
PRUEBA BOBINA
RPM= 10008
E.# " TIEMPO CARGA 2.0 mS
AMPER DE CARGA 6.5A
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en

PASO 2 PRUEBA ACTUADORES

A 4

BOBINAS
INYECTORES

ISC - PASO A PASO
IAC / SOLENOIDES

Pulsar en
v BOBINAS

ANALISIS
PRUEBA

Pulsar
PASO 4

>CONECTE MV-A1l en A<
Solo esta activa la
FICHA 1
AZUL: Pulsos AM: +12V

Buscar el cableado
indicadoy pulsar

PASO 5 l

ANALISIS INYECTOR

IMPEDANCIA 0.00 o

Pulsar

%

B
4 *
4 *
4
4 A 4
- 19 "+
= * *
* %
*
*
%! :
*
E/ -''F
* *
*
' + + *
E+ .7 F /
4

PRUEBA INYECTORES
ACELERACION = 3000

RPM= 08
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en
PASO 2 PRUEBA ACTUADORES
\ 4

BOBINAS
INYECTORES

ISC - PASO A PASO
IAC / SOLENOIDES

Pulsar en
PASO3 y SC—PASOA PASO

>TODOS LOS MODELOS<
1> Bobinas en AD y BC
2> Bobinas en ABy CD
3> Bobinas en AC y BD

Pulsar
PASO 4

>CONECTE MV-D1 en D<
1> AD - BC Directamente
2> AB - CD Use adap. J
3> AC - BD Use adap. K

Buscar el cableado

PASO 5 indicadoy pulsar
\ 4

ISC — PASO A PASO

500 MAXIMOS
00000000000000000000)
VELOCIDAD 0

Pulsar
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en

PASO 2 PRUEBA ACTUADORES

A 4

BOBINAS
INYECTORES

ISC - PASO A PASO
IAC / SOLENOIDES

Pulsar en

PASO 3 , |AC/ SOLENOIDES

A

ANALISIS
PRUEBA

Pulsar en ANALISIS

PASO 4

>CONECTE MV-A1l en A<
Solo esta activada la
FICHA 1
AZUL: Pulsos AM: +12V

Buscar el cableado

PASO 5 indicadoy pulsar

A 4

ANALISIS IAC

IMPEDANCIA 0.00 ohm

Pulsar
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IACEEC- IV
IACEEC-V / VI
IAC RENAULT
SOLENOIDES
Pulsar en el deseado
PASO 4
>CONECTE MV-Al en A<
Solo estéa activada la
FICHA 1
AZUL: Pulsos AM: +12V
Buscar el cableado
PASO 5 indicadoy pulsar
A 4

PRUEBA |IAC EEC-IV

300 HZ
50%

FRECUENCIA
% TRABAJO

Pulsar
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en
PASO 2 SENSORES 0-5V

A 4

SENSORES 0-5V

MAP FORD Hz

SONDA LAMBDA

SENS. VSS/TACOMETRO

Pulsar en

PASO3 y SENSORESO0-5V

TPS

AGUA/AIRE

MAP/MAF

PROBAR SENSORES 0-5V

Pulsar en el deseado

PASO 4

>CONECTE MV-C3 en C<
Apligue en la ficha
Hacia la computadora
VRD: Sefial NEGRO: Masa

Buscar el cableado

PASO 5 indicadoy pulsar

A 4

TPS
VALOR=
0000000
VALOR MEDIDO

1,50V

1,54V

Pulsar
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TPS
VALOR= 2,10V
(0000000]
VALOR MEDIDO 0,00V
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TPS
AGUA/AIRE
MAP/MAF

PROBAR SENSORES 0-5V

Pulsar en el deseado
PASO 4

>CONECTE MV-C1 en C<
Aplique al sensor
VIOLET: Medir Tension
BLANCO: +5V NGRO:Masa

Buscar el cableado
PASO 5

indicadoy pulsar

PRUEBA SENSORES 0-5V
VALOR= 0,00V

Pulsar
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en

PASO 2 SENSORES 0-5V

\ 4

SENSORES 0-5V

MAP FORD Hz

SONDA LAMBDA

SENS. VSS/TACOMETRO

Pulsar en

PASO3 y MAPFORD Hz

DATOS MAP FORD
165 Hz Presion Atmos.
110 Hz Ralenti

96 Hz Desaceleracion

Pulsar en el deseado

PASO 4

>CONECTE MV-C2 en C<
MAP FORD Hz
Para reemplazar Sefial
VRD: Sefial NEGRO: Masa

Buscar el cableado
indicadoy pulsar

110 Hz

0000000000000000)

Pulsar
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en
SENSORES 0-5V

PASO 2
A 4

SENSORES 0-5V

MAP FORD Hz

SONDA LAMBDA

SENS. VSS/TACOMETRO

Pulsar en

PASO 3 v SONDA LAMBDA

Lambda 1 Cable
Lambda 2 Cables
Lambda 3 Cables
Lambda 4 Cables

Pulsar en el deseado

PASO 4

>CONECTE MV-C3 en C<
Apligue en la ficha
Hacia la computadora en el
cable NEGRO

Buscar el cableado

PASO 5 indicadoy pulsar

\ 4

VALOR=

VALOR 0,00 CICLO 0

Pulsar
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PASO 1

SENSORES RPM/PMS
PRUEBA ACTUADORES
SENSORES 0-5V
CONEXION PC

Pulsar en
PASO 2 SENSORES 0-5V
v

SENSORES 0-5V

MAP FORD Hz

SONDA LAMBDA

SENS. VSS/TACOMETRO

Pulsar en
PASO3 v SENSVSSTACOMETR

SENSOR VSS 12V
SENSOR VSS 5V
TACOMETRO 12V
TACOMETRO 5V

Pulsar en el deseado
PASO 4

>CONECTE MV-C4 en C<
SENSOR VSS 12V
Para Reemplazar sefal
VRD: SENAL NEGRO:Masa

Buscar el cableado
PASO 5 indicadoy pulsar
v

10 Hz
(0000000000000000)

Pulsar
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